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Spider X13(GX44)

Parametres Standard
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Hauteur de travail max. 134 a g~
( 360°)
Hauteur de plateforme max. 114 37 ; s yece e A sas
units: foot =56 =33 0 33 66 9.8 13 64 19.7 23
’ _‘..'\ ) r - - J‘
Capacité de charge 200KG 440lb 5.9 [ ‘
Déport latéral 6.2m 20 42T \
Rotation de la tourelle 360° non-continue 3.4 12
Dimensions de la plateforme 1.2*0.7*1.1m 47" x 27"x 43" .11 i
” 1 8 \ -
Longueur hors tout (transport) 3.98m 156 Je 200Ke 5 ¥
Largeur hors tout (transport) 1.20m 47" 0.5 4401bs) 9
Largeur hors tout (panier déposé) 0.79m 317 2.2 g
Hauteur hors tout (transport) 1.98m 77" A 7
Poids total 1800kg 3968lb 9.7 6
Vitesse de déplacement 0-2.5 16.4 5
Capacité de franchissement max. 17° 13,1 4
Pente de travail latérale max. 18° 9.8 1 3
Alimentation standard AGM batterie 24V 250Ah 6.6 9
Options d'alimentation 110V/220V AC/ moteur de 3.3
combustion ) I )
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Caractéristiques Standard
» Conception compacte pour usage intérieur et extérieur
» Alimentation standard : batterie plomb-acide 24 V
» Descente par gravité, aucun risque de rester bloqué en hauteur
» Plateforme a mise a niveau automatique
» Mise a niveau automatique des stabilisateurs
» Rotation de la tourelle a 360° non continue
» Verrouillage hydraulique des bras et des stabilisateurs
» Acier a haute limite d'élasticité
» Conforme aux normes ISO, CE et ANSI
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